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質疑応答 
 
質問者① JAXA 要素センター 中川様 

数値解析で衝撃の応答を求められているということですけれども、差し支えなければ使わ

れているソフトと、モデル作成の時に何か注意されたことなどございましたら教えて頂け

ますか？ 

 

発表者 

まず、初めの衛星分離につきましては、ソフトは NASTRAN を使っております。そこでは、

まずモードが励起されるということを考えており、陰解法を使っておりますので、

NASTRAN に限らず、ANSYS 等汎用のもので可能です。最後にお見せしましたものは、陽

解法で時々刻々と変わるシュミレーションをしておりまして、PAMCRASH を使っておりま

す。ほかに ABAQAS 等でも対応することはできます。 

注意点としましては、やはり要素の分割数ですね。要素長さなど、十分に知りたい範囲の

現象が確認することができるのか、ということが一つポイントとなっております。今回の

モデルですと、モデル規模を削減するために、離れた部分は荒く切って、見たい部分、特

にリング周辺を 4000Hz まで十分対応できるようにしております。 

 

質問者② JAXA 環境試験技術センター 施様 

共著者ということですが、興味があって質問させてもらいます。低周波の 150Hz ぐらいの

部分で実際の試験データよりも応答が高いということですが、その結果、環境として規定

された場合には低周波のレベルがひきずられて高くなってしまう。色々考察されており、

原因の一つとして考えられるのが、ひずみデータが 4 か所しかないという点ですが、その

中の歪がどういう風に分布されてこの結果が出ているのでしょうか。 

また分布を歪の計測結果に合うように変えてみたことはありますか。 

 

発表者 

回答の前に低周波が盛り上がっている方は、円筒だけのシリンダモデルで、実際に近いア

センブリモデルは青色の方になっています。 

歪の分布は測ったことがなく、4 点で測定を行い、直行する２点で 6 割の差があったことか

ら、楕円として近似してやっております。解析上で分布を変えたことはあり、直線補完を

する等したのですが、不連続点が出るということで、楕円を採用して補完をしました。 

実際にこの分布がなく、全て同じ大きさと考えた場合には、計算はしていないのですが、

シリンダーモデルの低次のモードというのは対称性があるので、励起されにくくて落ちて

きます。しかし、実際に分布を持たせてやると低次の部分が出てきてしまいます。そうい

ったことが問題としてありますので、この点を考慮する必要があります。 
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また、モデル側で検討だけですと、低次のモードが励起されるんですが、実際はパネルが

あるので十分に抑えられる、ということを解析で求めるためには周辺までモデル化しなけ

ればいけないということがわかりました。 

 

質問者③ 筑波大学 亀田様 

単純な質問なんですが、材料は線形弾性体のソリッド要素と考えてよろしいでしょうか？ 

 

発表者 

分離の方は線形で考えております。 

展開の方は線形だけでは破断などはしないので、そのあたりは材料の変化を入れています。 
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