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スペースデブリ捕獲を含む回転する大型物体の非協力捕獲が難しい理由は、これまでのような協力物体に対す

るランデブドッキングのようにランデブ部とドッキング（捕獲）部を分離することが難しいからである。本講演では、

そのような問題意識のもと現在 JAXA で実施しているスペースデブリ捕獲機構の検討状況を報告する。 
 
This presentation introduces our research investigation on capturing mechanism and capture control method. The 
capturing mechanism is to grasp the metal adapter (Payload Adapter Fitting / PAF) at rocket / satellite separation 
commonly installed on large space debris. 
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