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質��� 

 
質問者① 
 フレーム全体が剛体ではないことはどのように影響しますか。 

 
発表者 
 大事なポイントです。計測する周波数が低ければ剛性は問題ないです。このシステムで

は 3.5Hz まで使っているのですが、低い周波数を使っているので大丈夫です。フレームは

硬く作ることはできますが、なるべく軽く作りたいです。そこでサポートポイントを柔ら

かくして剛性を計測してモデルに入れれば大丈夫なはずです。 
 

質問者② 
 素晴らしいアイディアだと思います。ただ、質量の計測誤差が 0.3%で、JAXA の設備と

比較してまだあまりよくないという印象です。この方法の精度に影響する一番大きいポイ

ントはどこにあるのでしょうか。例えば大きい衛星の場合、座標値の計測精度が影響する

のですが、その辺の検討はされていますでしょうか。 
 
発表者 
 シミュレーションを使って検討しています。シミュレーションから分かることは、どの

誤差要因も誤差に対する感度はあまり高くありません。なので、しっかりつくればいくら

でも精度が出ます。誤差要因は、例えば、吊るすポイントの座標がありますが、これは私

が手でつくったものなので良くないです。また、ケプラーワイヤーは非常に非線形です。

力が強いところの剛性は一定ですが、非線形な領域で使っていたことが分かっています。

今後はケプラーワイヤーは使わないようにします。他にはワイヤーのコンフィギュレーシ

ョンが影響します。シミュレーションで最適化してもっと良くできないかと思っています。

吊るすポイントはピン固定になっているか、ケプラーの改善、構造の位置は合っているか、

構造の剛体特性などです。 
 精度が悪いとは、全然、思っていません。以前、FRF 法でシステムを作りましたが、一

日中頑張っても、今回の方法の精度は一回も出なかったです。以前のシステムは automaz
という会社がコマーシャルしていますが、そのシステムよりも、適当に吊るした供試体、

ひもとばね、センサー1 個しか必要ない今回の方法の方がずっといい結果が出ました。ガス

ベアリングを使った装置は理論的な精度は 100%と言っていますが、精度を出すことは簡単

ではないです。方向や位置の調整は困難で、実際にはだいぶ精度が落ちます。 
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