
資料番号
プログラム

No.
タイトル （リンク） 著者名

SA6000041000 The 22th Workshop on JAXA Astrodynamics and Flight Mechanics Institute of Space and Astronautical Science, Japan Aerospace Exploration Agency (JAXA)(ISAS)

SA6000041001 A-1 Tisserand-leveraging transfers
Campagnola, Stefano ・ Boutonnet, Arnaud ・ Schoenmaekers, Johannes ・ Grebow, DanielJ.
Petropoulos, Anastassios E. ・ Russell, Ryan P.

SA6000041002 A-2 On the Orbit of the Lunar Science Mission GRAIL Giancotti, Marco

SA6000041003 A-3 Characteristics of the Venus Earth Gravity Assist (VEGA) Ikeda, Saori ・ Kawakatsu, Yasuhiro ・ Hanada, Toshiya ・ Sugimoto, Yoshihide

SA6000041004 A-4
A Trajectory Optimization Strategy for a Multiple Rendezvous Mission with Trojan
Asteroids

Lucas, Bremond ・ Funase, Ryu ・ Kawaguchi, Jun'ichiro

SA6000041005 A-5 ΔVEGA Scheme with Attitude dynamics of Spinning Solar Sail Chishiki, Yoshikazu ・ Kawaguchi, Jun'ichiro ・ Mimasu, Yuya 

SA6000041006 A-6 Comparison and Evaluation of Two Cluster Flight Relative Orbit Design Methods Wang, Jihe ・ Nakasuka, Shinichi 

SA6000041007 A-7
On Guidance, Navigation and Control Method for One Directional Inspection Using Coulomb
Force

Kitamura, Shogo ・ Matunaga, Saburo

SA6000041008 A-8 Hybrid Propulsion Low-cost Transfer Solutions for Cubesat and Micro Spacecraft Vasile, Massimiliano ・ van der Weg, Willem

SA6000041009 A-9 Study on Mars Positioning System from Moving Vehicle Using Sun Tracking Mechanism Takizawa, Takahiro ・ Suda, Kentarou ・ Hirakoso, Nobuto ・ Hasegawa, Syou

SA6000041010 A-10 Recursive computation of oblate spheroidal harmonics of the second kind Fukushima, Toshio 

SA6000041011 A-11 Application of Differential Game Theory for Orbit Transfers Imado, Fumiaki 

SA6000041012 A-12 Probability Representation of Spacecraft Orbit Error for Robust Trajectory Design Sato, Yuki ・ Grover, Piyush ・ Yoshikawa, Shoji 

SA6000041013 A-13 Trajectory Design on the Alternate Rotating Coordinates Matsumoto, Jun ・ Kawaguchi, Jun'ichiro

SA6000041014 A-14 Transfer Trajectory to Small Halo Orbits Tanaka, Keita ・ Kawaguchi, Jun'ichiro

SA6000041015 A-15 Study on the gravity field on the surface of Itokawa Motooka, Norizumi ・ Kawaguchi, Jun'ichiro 

SA6000041016 A-16 宇宙環境を利用したスペースデブリ除去に関する研究 中宮, 賢樹 ・ 山川, 宏 

SA6000041017 A-17 Impact Operation of HAYABUSA2 Mission Saiki, Takanao ・ Imamura, Hiroshi

SA6000041018 A-18 月着陸機の多項式誘導則とその最適性 上野, 誠也 ・ 樋口, 丈浩 ・ 河﨑, 玄志 

SA6000041019 A-19
Development and Evaluation of a Real-time Optimal Guidance Methodology Using
Evolutionary Algorithm for a Winged Rocket

Miyamoto, Shintaro ・ Matsumoto, Takaaki ・ Yonemoto, Koichi 

SA6000041020 A-20 Periodic Orbits and Formation Flying near the Libration Points Bando, Mai ・ Ichikawa, Akira

SA6000041021 A-21 A Study on Trajectory into Artificial Equilibrium Point Morimoto, Mutsuko Y.

SA6000041022 A-22 Design of Small Halo Orbits around L Points Tanaka, Keita ・ Kawaguchi, Jun'ichiro 

SA6000041023 A-23 Efficient Trajectory Correction for L2 Halo Orbit Transfer using Stable Manifolds Sugimoto, Yoshihide ・ Shimanjuntak, Triwanto ・ Nakamiya, Masaki ・ Kawakatsu, Yasuhiro 

The 22th Workshop on JAXA Astrodynamics and Flight Mechanics
[アストロダイナミクスシンポジウム講演後刷り集]

独立行政法人　宇宙航空研究開発機構宇宙科学研究所
Institute of Space and Astronautical Science, Japan Aerospace Exploration Agency (JAXA)(ISAS)

開催日：2012年7月30日-31日

  s■   

■

This document is provided by JAXA.

https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556815
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556809
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556802
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556797
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556789
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556827
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556837
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556816
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556829
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556770
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556782
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556773
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556826
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556807
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556812
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556824
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556808
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556794
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556792
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556798
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556810
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556787
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556811
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556800


SA6000041024 A-24 Optimal Impulsive Maneuver for Closed Periodic Orbits around L2 in ER3BP Sugimoto, Yoshihide ・ Campagnola, Stefano ・ Kawakatsu, Yasuhiro

SA6000041025 A-25
太陽輻射圧により、姿勢と軌道を同時にかつ受動的に安定させる
小円HALO軌道に関する一考察　-その深宇宙港モデルへの応用

川口, 淳一郎 

SA6000041026 B-1 イプシロンロケットの誘導制御系概要 田中, 健作 

SA6000041027 B-2 Orbit plan of HAYABUSA2 Katoh, Takaaki ・ Matsuoka, Masatoshi ・ Tsuda, Yuichi 

SA6000041028 B-3 SLATS姿勢軌道制御系の検討 今村, 俊介 ・ 高畑, 博樹 ・ 歌島, 昌由 ・ 此上, 一也 

SA6000041029 B-4 次期ソーラー電力セイルミッションの軌道計画について 船瀬, 龍 ・ 濱崎, 拓 ・ 川口, 淳一郎 

SA6000041030 B-5 Application of High-Precision two-way Ranging to the spacecraft navigation Ichikawa, Tsutomu 

SA6000041031 B-6
Dynamics and Attitude Control Law of Attitude Control System Using Reflectivity Control
Device for Spinning Solar Sail with Arbitrary Deformation

Kanno, Go ・ Funase, Ryu 

SA6000041032 B-7 Model Order Reduction for Nonlinear Structural Dynamics of Membrane Space Structure Yamazaki, Masahiko ・ Miyazaki, Yasuyuki 

SA6000041033 B-8 Properties of Fold Line Induced by Wrapping Fold of Solar Sail Membrane Satou, Yasutaka ・ Furuya, Hiroshi

SA6000041034 B-9 姿勢運動を考慮したスピン型ソーラーセイルの膜面精度設計 津田, 雄一 

SA6000041035 B-10 On the efficiency of EDVEGA by single spin type and dual spin type solar power sail Hamasaki, Taku ・ Funase, Ryu ・ Kawaguchi, Junichiro 

SA6000041036 B-11 Delta-VEGA with a Spinning Solar Sail via Attitude and Spin Rate Control Ono, Go ・ Mimasu, Yuya ・ Kawaguchi, Jun'ichiro

SA6000041037 B-12
Optimal control of a spinning solar sail by using attitude dynamics for
Earth swingby

Hayashi, Naohiro ・ Ono, Go ・ Chishiki, Yoshikazu ・ Mimasu, Yuya ・ Kawaguchi, Jun'ichiro 

SA6000041038 B-13 電波・光学・測距情報を用いた小惑星1999JU3の重力および形状推定に関する検討 池田, 人 ・ 「はやぶさ2」アストロダイナミクスサイエンスチーム 

SA6000041039 B-14 Hayabusa 2 Orbits in the Proximity of an Asteroid Giancotti, Marco

SA6000041040 B-15
Comparison of Two Scenarios for Pin-Point Landing of Asteroid Probe using Multiple
Target Markers

Ogawa, Naoko ・ Terui, Fuyuto ・ Kawaguchi, Jun'ichiro

SA6000041041 B-16 Research on spacecraft attitude control during planetary surface touchdown Kajiwara, Ryosuke ・ Maeda, Takao ・ Otsuki, Masatsugu ・ Hashimoto, Tatsuaki 

SA6000041042 B-17 Touchdown Analysis for Hayabusa2 Mimasu, Yuya ・ Terui, Fuyuto ・ Uo, Masashi 

SA6000041043 B-18 Estimation of Sail Deformation Based on Dynamics of Spinning Solar Sails Chujo, Toshihiro ・ Tsuda, Yuichi ・ Kawaguchi, Junichiro 

SA6000041044 B-19 搭載カメラシステム取得画像によるIKAROSのセイル形状推定結果について 澤田, 弘崇 ・ 森, 治 ・ 白澤, 洋次 ・ 北村, 憲司 ・ 知識, 柔一 ・ 西原, 俊幸 ・ 松永, 三郎 

SA6000041045 B-20
Study on the Effect of Bending Stiffness on the Membrane Dynamics of Solar Power Sail
Demonstrator "IKAROS"

Shirasawa, Yoji ・ Mori, Osamu ・ Okuizumi, Nobukatsu ・ Ono, Go ・ IKAROS Mission Structure Subsystem Team

SA6000041046 B-21 Study on Incomplete Spin-Deployment of a Square-Type Solar Sail
Ono, Go ・ Mori, Osamu ・ Shirasawa, Yoji ・ Okuizumi, Nobukatsu ・ Miyazaki, Yasuyuki ・ Matunaga, Saburo
Shintaku, Kengo ・ Muta, Azusa

SA6000041047 B-22 IKAROS逆スピン移行後の制御を伴わない姿勢運動 森, 治 ・ 三桝, 裕也 ・ 白澤, 洋次 ・ 津田, 雄一 ・ 佐伯, 孝尚 ・ 船瀬, 龍 ・ 谷口, 正 

SA6000041048 B-24 太陽光圧トルクを利用したIKAROSの誘導に関する一考察 三桝, 裕也 ・ 山口, 智宏 ・ 白澤, 洋次 ・ 船瀬, 龍 ・ 佐伯, 孝尚 ・ 津田, 雄一 ・ 森, 治 

SA6000041049 B-25 IKAROS軌道決定の状況とはやぶさ２軌道決定の展望 竹内, 央 ・ 谷口, 正 ・ 津田, 雄一 ・ 市川, 勉 ・ 吉川, 真 ・ 加藤, 隆二 ・ 尾川, 順子 

SA6000041050 C-1 ゼンマイ蓄トルクを用いた飛移り座屈型駆動ユニットの提案 大須賀, 公一 ・ 多田隈, 建二郎 ・ 望山, 洋 ・ 坂東, 麻衣

SA6000041051 C-2
Autonomous Mobility for a Lunar/Planetary Exploration Rover with LIDAR-based Terrain
Mapping and Path Planning

Ishigami, Genya ・ Otsuki, Masatsugu ・ Kubota, Takashi 

This document is provided by JAXA.

https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556785
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556786
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556783
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556776
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556817
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556795
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556793
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556825
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556768
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556805
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556780
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556806
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556784
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556833
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556821
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556766
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556813
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556796
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556830
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556779
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556788
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556801
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556803
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556790
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556831
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556772
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556822
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556820


SA6000041052 C-3 Terrain Classification for Safe Exploration of Space Rover Using Camera Images Sekiguchi, Shoichiro ・ Ishigami, Genya ・ Otsuki, Masatsugu ・ Kubota, Takashi ・ Hashimoto, Tatsuaki

SA6000041053 C-4
A Cooperative Simultaneous Localization And Mapping (SLAM) scheme for planetary
exploration with two rovers

Minier, Alain ・ Jayasekara, Peshala Gehan ・ Kubota, Takashi 

SA6000041054 C-5 Rover Traverse Estimation from Onboard Images Katayama, Yasuhiro 

SA6000041055 C-6 Passive Vibration Control of Flexible-Link Manipulator Using Piezoelectric element Kojima, Reo ・ Sugawara, Yoshiki ・ Torisaka, Ayako ・ Kobayashi, Nobuyuki 

SA6000041056 C-7
Historic Lessons Learned from Space Tethers and Solution
- From Gemini11 to Space elevator -

Fujii, Hironori A. ・ Watanabe, Takeo 

SA6000041057 C-8 小型CMG システムの駆動開始停止時における衛星姿勢制御手法の提案と検証 神谷, 崇志 ・ 大谷, 知弘 ・ 松永, 三郎 

SA6000041058 C-9 A Study on Passability of Singular States of CMGs Yamada, Katsuhiko 

SA6000041059 C-10 A Improved gas-liquid equilibrium propulsion system for continuous injection Motooka, Norizumi ・ Yamamoto, Takayuki ・ Mori, Osamu 

SA6000041060 C-11 国産新型リアクションホイール 小型タイプ（タイプS）の開発 井澤, 克彦 ・ 岩田, 隆敬 ・ 田島, 崇男 ・ 谷口, 典史

SA6000041061 C-12
Application of Distributed Control System Subject to Resource Limitation
for Heater Control Equipment to Public Infrastructure System

Ohtani, Sho ・ Mori, Osamu ・ Sone, Yoshitsugu ・ Shirasawa, Yoji ・ Kawaguchi, Jun'ichiro

SA6000041062 C-13 A Novel Chattering-Free Sliding Mode Controller for Satellite's Attitude Motion Nemati, Hamidreza ・ Hokamoto, Shinji 

SA6000041063 C-14
An Adaptive Tuning Method for Increasing the Performance of the UKF Based Attitude
Estimator

Soken, H. Ersin ・ Sakai, Shin-ichiro 

SA6000041064 C-15 GPS信号強度マップによる, 宇宙機の簡易姿勢決定 細沼, 貴之 ・ 海老沼, 拓史 ・ 中須賀, 真一

SA6000041065 C-16 Application Possibility of Light Curve Inversion Method Regarding Space Debris Hinagawa, Hideaki ・ Hanada, Toshiya 

SA6000041066 C-17 AOCS issue and countermeasure for large telescope satellite ASTRO-H
Ogo, Keita ・ Ogura, Naoto ・ Maeda, Ken ・ Saitoh, Tetsu ・ Haruna, Yasuyuki ・ Tajika, Masaya
Bando, Nobutaka ・ Sakai, Shinichiro ・ Dotani, Tadayasu

SA6000041067 C-18 PLANET-C ミッションにおける軌道決定精度
谷口, 正 ・ 山本, 洋介 ・ 石橋, 史朗 ・ 青島, 千晶 ・ 矢上, 伴子 ・ 市川, 勉 ・ 竹内, 央 ・ 吉川, 真
加藤, 隆二

SA6000041068 C-19 The Trajectory Control Strategies for AKATSUKI Re-Insertion into the Venus Orbit Hirose, Chikako ・ Ishii, Nobuaki ・ Kawakatsu, Yasuhiro ・ Ukai, Chiaki ・ Terada, Hiroshi 

SA6000041069 C-20
Mitigation of Restrictions in Planetary Missions by using Interplanetary Parking Orbits and
Aeroassist

Ogawa, Naoko ・ Mimasu, Yuya ・ Fujita, Kazuhisa ・ Takeuchi, Hiroshi ・ Tanaka, Keita
Narita, Shinichiro ・ Kawaguchi, Jun'ichiro

SA6000041070 C-21 火星エアロキャプチャ小型実証機の軌道投入成功率評価 藤田, 和央

SA6000041071 C-22 エアロキャプチャ技術実証システムにおける軌道上ダイナミクス検討 成田, 伸一郎 ・ 三桝, 裕也 ・ 白澤, 洋次 ・ 森, 治 ・ 川口, 淳一郎 ・ エアロキャプチャ技術検討チーム 

SA6000041072 C-23 Requirement and Design of Guidance & Navigation system in HTV-R Re-entry Vehicle Suzuki, Yusuke ・ Imada, Takane 

SA6000041073 C-24 実時間予測積分誘導法による再突入カプセルの誘導シミュレーション解析 松本, 秀一 ・ 近藤, 義典 ・ 岩田, 隆敬 ・ 和田, 恵一 ・ 鈴木, 裕介 ・ 山本, 一二三 ・ 小林, 聡 ・ 本山, 昇 

SA6000041074 C-25 Dynamic Programming and its Application to Reentry Trajectory Optimization Harada, Akinori ・ Miyazawa, Yoshikazu 

This document is provided by JAXA.

https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556836
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556763
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556771
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556781
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556767
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556765
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556775
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556819
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556828
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556778
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556769
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556764
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556814
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556791
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556823
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556834
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556835
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556832
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556804
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556818
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556774
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556799
https://repository.exst.jaxa.jp/dspace/handle/a-is/556777



